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Bewegung des Greifers
Der Greifer bewegt sich durch  
Schwerkraft auf zwei Schlitten,  

in dem der Kippwinkel der  
Greifers verändert wird.

mit zwei möglichkeiten den rahmen zu entsperren
Patentiert

Bewegungen des Greifers

Mechanische Verriegelung

Elektroverriegelung

Synchronisationen der Arme
=

Benutzungskomfort

Greifer in Oberen StellungGreifer in Tiefstellung

Synchronisations-Gestänge

Um die Position zu weechseln muss an dem 
Griff gezogen werden, wenn der Mast des 
synchrogriff 115 in horizontal Stellung ist.

Hydraulisches öffnen der Arme von Arbeits-
platz und Elektro- Verriegelung wenn der Mast 
des synchrogrif 115 in horizontal Stellung 
ist (unmöglich über 20° nach oben).


